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Аннотация 

 рабочей программы учебной дисциплины Б1.В.ДВ.01.01 «Системы под-

держки принятия решений в логистике» для подготовки магистра по на-

правлению 09.04.03 – «Прикладная информатика» направленности «Ин-

формационные системы в логистике» 
 

 

Цель освоения дисциплины: приобретение студентами способности ана-

лизировать данные и оценивать требуемые знания для решения задач в области 

логистики, применяя математические методы и методы компьютерного моде-

лирования, а также инструментальные средства прикладной  информатики; 

приобрести навыки проектирования информационных процессов и систем с ис-

пользованием  инновационных инструментальных средств. 

Место дисциплины в учебном плане: дисциплина включена в дисципли-

ны по выбору части, формируемой участниками образовательных отношений 

учебного плана по направлению подготовки 09.04.03 – «Прикладная информа-

тика».   

Требования к результатам освоения дисциплины: в результате освое-

ния дисциплины формируются следующие компетенции: ПКос-4.1, ПКос-4.2, 

ПКос-4.3. 

Краткое содержание дисциплины: Структура и функции систем под-

держки принятия решений в экономике. Методы поддержки принятия решений 

в логистике. Системы массового обслуживания в логистике и их сети. Модели-

рование логистических процессов в системе GPSS World. Эксперименты с мо-

делью логистического процесса. Моделирование логистических процессов в 

системе Anylogic. Разработка логистической агентной модели в среде Аnylogic.  

Общая трудоемкость дисциплины: 144/4 (часы/зач. ед.).  

Промежуточный контроль: защита курсового проекта, экзамен в 1 семе-

стре. 
 

1.Цели освоения дисциплины 

Целями освоения дисциплины являются – приобретение студентами спо-

собности анализировать данные и оценивать требуемые знания для решения за-

дач в области логистики, применяя математические методы и методы компью-

терного моделирования, а также инструментальные средства прикладной  ин-

форматики; приобрести навыки проектирования информационных процессов и 

систем с использованием  инновационных инструментальных средств. 

 

2. Место дисциплины в учебном процессе 

Дисциплина «Системы поддержки принятия решений в логистике» вклю-

чена в часть, формируемую участниками образовательных отношений учебного 

плана, дисциплины по выбору. Она реализуется в соответствии с требованиями 

ФГОС ВО, ОПОП ВО и Учебного плана по направлению 09.04.03 – «Приклад-



5 

 

ная информатика», направленность «Информационные системы в логистике». 

Для изучения дисциплины «Системы поддержки принятия решений в логисти-

ке» базовыми являются такие дисциплины бакалавриата, как математика, ста-

тистика и эконометрика. 

Последующими дисциплинами являются: информационные системы и 

технологии в логистике, информационное обеспечение управления цепями по-

ставок, ГИС в логистике, управление знаниями в логистике. 

Рабочая программа дисциплины «Системы поддержки принятия решений в 

логистике» для инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья 

разрабатывается индивидуально  с учетом особенностей психофизического раз-

вития, индивидуальных возможностей и состояния здоровья таких обучающих-

ся. 
 

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотне-

сенных с планируемыми результатами освоения образовательной про-

граммы 

 

Изучение данной учебной дисциплины направлено на формирование у 

обучающихся компетенций, представленных в таблице 1. 
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Таблица 1 

Компетенции обучающегося, формируемые в результате освоения дисциплины «Системы поддержки принятия решений 

в логистике» 
№ 

п/п  

Индекс 

компе-

тенции 

Содержание компе-

тенции (или ее части) 

Индикатор достиже-

ния компетенции и 

его содержание 

В результате изучения учебной дисциплины обучающиеся  должны: 

          Знать         Уметь           Владеть 

1. ПКос -4 Способность прини-

мать эффективные 

проектные решения в 

условиях неопреде-

ленности и риска 

 

 

 

 

 

 

 

ПКос-4.1 Знать 

методы принятия 

управленческих ре-

шений 

 

Знать методы при-

нятия управленче-

ских решений, ос-

нованные на ис-

пользовании ком-

пьютерной техники 

и математических 

методов  

 

- - 

ПКос-4.2  Уметь 

принимать эффек-

тивные проектные 

решения в условиях 

неопределенности и 

риска 

 Уметь принимать 

эффективные 

проектные реше-

ния в условиях 

неопределенности 

и риска с исполь-

зованием матме-

тодов и компью-

терной техники 
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ПКос-4.3 Владеть 

инструментами 

обоснования эффек-

тивных проектных 

решений в условиях 

неопределенности и 

риска 

 

  Владеть инструментами 

обоснования эффективных 

проектных решений в ус-

ловиях неопределенности 

и риска, используя матме-

тоды и компьютерную 

технику 
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4. Структура и содержание дисциплины 

Общая трудоемкость дисциплины составляет 144 часа. Их распределение 

по выдам работ приведено в таблице 2. 

Таблица 2 

Распределение трудоѐмкости дисциплины по видам работ по семестрам 

 

Вид учебной работы 

Трудоѐм-

кость, 

час. 

Общая трудоѐмкость дисциплины по учебному плану 144 

1. Контактная работа: 41,4 

Аудиторная работа 41,4 

в том числе:  

лекции (Л) 8 

практические занятия (ПЗ) 28 

курсовой проект (КП) (консультации, защита) 3 

консультации перед экзаменом 2 

контактная работа на промежуточном контроле (КРА) 0,4 

2. Самостоятельная работа (СРС) 102,6 

Курсовой проект (подготовка) 36 

самостоятельное изучение разделов, самоподготовка (проработка и повторение 

лекционного материала и материала учебников и учебных пособий, подготовка к 

практическим занятиям,  тестированию и т.д.) 

42 

подготовка к экзамену (контроль) 24,6 

Вид промежуточного контроля: экзамен 

 

 

4.2. Содержание дисциплины 

Таблица 3 

Тематический план учебной дисциплины 

Наименование разделов и тем 

дисциплин (укрупнѐно) 
Все-

го 

Аудиторная 

работа 

Внеауди-

торная 

работа 

СР 
Л ПЗ ПКР 

Тема 1. Понятие системы поддержки 

принятия решений. Классификация 

СППР  7 1 - - 6 

Тема 2. Структура СППР 9 1 2 - 6 

Тема 3. Методы СППР в логистике. Ме-

тод имитационного моделирования как 

основа СППР в логистике 13 1 4 - 8 

Тема 4. Системы массового обслужива-

ния в логистике и их сети. Введение в 

систему GPSS World  11,6 1 2 - 8,6 

Тема 5. Основные элементы GPSS 17 1 8 - 8 
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World. Типы операторов GPSS World и 

их форматы 

Тема 6.Эксперименты с моделью логи-

стического процесса 15 1 4 - 10 

Тема 7. Моделирование логистических 

процессов в системе Anylogic 15 1 4 - 10 

Тема 8. Разработка логистической 

агентной модели в среде Аnylogic  15 1 4 - 10 

Курсовой проект (подготовка) 36 0 0 - 36 

Консультация перед экзаменом 2 0 0 2  

Контактная работа на промежуточном 

контроле (КРА) 0,4 - - 0,4 - 

Итого по дисциплине 144 8 28 2,4 102,6 

 

Тема 1. Понятие системы поддержки принятия решений. Классифи-

кация и структура СППР. 

История появления СППР. Сущность СППР, определения СППР. Компо-

ненты и характеристики СППР. Технологии СППР. Классификация СППР 

 на концептуальном уровне, в зависимости от уровня и отраслевой принадлеж-

ности, в зависимости от анализируемых данных. 

 

Тема 2. Структура СППР. 

 Структура СППР (DSS). Структура СППР различных областей экономики. 

СППР при управлении ассортиментом и закупками. СППР в аналитическом 

комплексе «Прогноз». СППР налоговых органов. Структура СППР органов го-

сударственного управления.  
 

Тема 3. Методы СППР в логистике. Метод имитационного моделиро-

вания как основа СППР в логистике 
Методы СППР в логистике. Понятие имитационного моделирования и его 

применение в логистике. Имитационный эксперимент. Целесообразность при-

менения метода ИМ в логистике. Представление времени в имитационной мо-

дели.  Механизмы задания модельного времени при моделировании логистиче-

ских систем.  

 

Тема 4. Системы массового обслуживания в логистике и их сети. 

Введение в систему GPSS World  

Системы массового обслуживания (СМО) и их элементы: очередь, об-

служивающее устройство, входящий и выходящий поток заявок на обслужива-

ние. Закон поступления заявок на обслуживание детерминированный и вероят-

ностный. Среднее количество требований в СМО. Дисциплины выхода из оче-

реди. Правила обслуживания в СМО. Дисциплины обслуживания. Режимы ра-

боты. Основные характеристики работы СМО в логистике. Сети систем массо-

вого обслуживания. Анализ  «узких мест» в сети. Основные характеристики се-

тей СМО. Примеры СМО в логистике. 
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Тема 5. Основные элементы GPSS World. Типы операторов GPSS 

World и их форматы 

GPSS World как система транзактно-ориентированного,  дискретного ти-

па. Понятие транзакта. Блоки GPSS и ее основные элементы: память, очереди, 

таблицы, стандартными числовыми атрибутами (СЧА). Объекты GPSS: объек-

там типа «ресурс», арифметические  и булевы переменные, функции, ячейки и 

матрицы,  очереди, таблицы. Типы операторов в GPSS: блоки, операторы опи-

сания данных, команды. Формат блока GPSS: метка, операция, операнды, ком-

ментарии. Команды GPSS. Моделирование входа и выхода транзактов из моде-

ли. Моделирование занятия и освобождения обслуживающего устройства. Мо-

делирование входа и выхода из очереди. Переход транзакта в блок, отличный 

от последующего. Моделирование сохраняемых величин. Проверка числовых 

выражений. Переменные Функции в GPSS. 
 

Тема 6. Эксперименты с моделью логистического процесса 

Эксперименты с логистической моделью. Оценка адекватности и точно-

сти результатов моделирования. Определение объема выборки (количества 

прогонов). Оценка устойчивости модели. Оценка чувствительности модели. 

Определение длительности переходного режима. Планирование и проведение 

имитационного эксперимента. Оценка существенности влияния факторов 

(ANOVA).  

Цели проведения оптимизационного эксперимента на логистической мо-

дели. Постановка задачи для проведения оптимизационного эксперимента в ло-

гистической модели. Критерии оптимальности при оптимизации логистической 

системы. Интерпретация результатов оптимизационного эксперимента. 

 
Тема 7. Моделирование логистических процессов в системе Anylogic 

Интерфейс программы Anylogic и способы построения логистической 

модели. Библиотека Enterprice Library для моделирования логистических про-

цессов. Постановка логистической задачи в концепции дискретно-событийного 

моделирования и создание модели работы банковского офиса. 

Элементы библиотеки Enterprice Library. Элементы модели, отражающие 

вход транзактов в систему, ожидание в очереди, обработки транзактов, выхода 

из системы. 

Порядок построения модели в системе Аnylogic. Дискретно-событийное 

моделирование систем с учетом пространственного расположения объектов. 

Моделирование пространственных параметров системы, моделирование дви-

жения транзактов по заданным маршрутам. Инструменты создания анимации. 

 

Тема 8. Разработка логистической агентной модели в среде Аnylogic  

Сущность метода агентного моделирования. Применение агентных моде-

лей для логистических задач. Создание анимации агентной модели. Примеры 

агентных моделей. 
 

4.3. Лекции/практические занятия 

Таблица 4 
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Содержание лекций/ практических занятий и контрольные мероприятия 
 

№ 

п/п 

№ темы 
№ и название лекций/ 

практических занятий 

Форми-

руемые 

компе-

тенции 

(индикат

оры) 

Вид 

контроль

ного 

меропри

ятия 

Кол-

во 

часов 

1. Тема 1. Понятие сис-

темы поддержки при-

нятия решений. Клас-

сификация СППР 

Лекция № 1. Понятие систе-

мы поддержки принятия ре-

шений. Классификация 

СППР.  

 

ПКос-4.1 

ПКос-4.2 

ПКос-4.3 

- 1 

2. Тема 2. Структура 

СППР 

Лекция № 2. Структура 

СППР. 

ПКос-4.1 

ПКос-4.2 

ПКос-4.3 

- 1 

Практическое занятие № 1.   Устный 

опрос 
2 

3. Тема 3. Методы 

СППР в логистике. 

Метод имитационного 

моделирования как 

основа СППР в логи-

стике 

 

 

Лекция № 3. Методы СППР в 

логистике. Метод имитаци-

онного моделирования как 

основа СППР в логистике ПКос-4.1 

ПКос-4.2 

ПКос-4.3 

- 1 

Практическое занятие № 2.  

Устный 

опрос 
4 

4. Тема 4. Системы мас-

сового обслуживания 

в логистике и их сети. 

Введение в систему 

GPSS World  

Лекция № 4. Системы массо-

вого обслуживания в логи-

стике и их сети. Введение в 

систему GPSS World 

ПКос-4.1 

ПКос-4.2 

ПКос-4.3 
- 1 

Практическое занятие № 3.  Устный 

опрос 

 

2 

 

5. 

Тема 5. Основные 

элементы GPSS 

World. Типы операто-

ров GPSS World и их 

форматы 

 

Лекция № 5. Основные эле-

менты GPSS World. Типы 

операторов GPSS World и их 

форматы 

 
ПКос-4.1 

ПКос-4.2 

ПКос-4.3 

- 1 

Практическое занятие № 4 

 

Устный 

опрос, 

защита 

практиче-

ский ра-

боты 

 

8 

6. Тема 6.Эксперименты 

с моделью логистиче-

ского процесса 

Лекция № 6. Эксперименты с 

моделью логистического 

процесса 

 

ПКос-4.1 

ПКос-4.2 

ПКос-4.3 

- 1 

Практическое занятие № 5 

 

Устный 

опрос, 
4 
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№ 

п/п 

№ темы 
№ и название лекций/ 

практических занятий 

Форми-

руемые 

компе-

тенции 

(индикат

оры) 

Вид 

контроль

ного 

меропри

ятия 

Кол-

во 

часов 

защита 

практиче-

ский ра-

боты 

7. Тема 7. Моделирова-

ние логистических 

процессов в системе 

Anylogic 

Лекция № 8.Моделирование 

логистических процессов в 

системе AnyLogic 

 

ПКос-4.1 

ПКос-4.2 

ПКос-4.3 
- 1 

Практическое занятие № 6 

 

Устный 

опрос, 

защита 

практиче-

ский ра-

боты 

4 

8. Тема 8. Разработка 

логистической агент-

ной модели в среде 

Аnylogic 

Лекция № 8. Разработка 

логистической агентной 

модели в среде Аnylogic  

 

ПКос-4.1 

ПКос-4.2 

ПКос-4.3 
- 1 

Практическое занятие № 7 

 

Устный 

опрос, 

защита 

практиче-

ский ра-

боты 

4 

4.4. Перечень вопросов для самостоятельного изучения дисциплины  

Таблица 5 
№ 

п/п 
№ раздела и темы 

Перечень рассматриваемых вопросов 

для самостоятельного изучения 

1. Тема 3. Методы СППР в логистике. Ме-

тод имитационного моделирования как 

основа СППР в логистике 

Метод оптимизации грузоперевозок, 

ПКос-4.1 

2. Тема 4. Системы массового обслужива-

ния в логистике и их сети. Введение в 

систему GPSS World  

Показатели оценки эффективности орга-

низации логистического процесса как 

СМО 

ПКос-4.1 

3. Тема 5. Основные элементы GPSS 

World. Типы операторов GPSS World и 

их форматы 

Операторы  объявления матрицы и сохра-

нения элементов матрицы. Встроенные 

функции 

ПКос-4.1 

4. Тема 6.Эксперименты с моделью логи-

стического процесса 

Интерпретация коэффициентов уравнения 

регрессии, полученного после проведения 

оптимизационного эксперимента 
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№ 

п/п 
№ раздела и темы 

Перечень рассматриваемых вопросов 

для самостоятельного изучения 

ПКос-4.1 

5. Тема 7. Моделирование логистических 

процессов в системе Anylogic 

Элементы железнодорожной библиотеки 

в системе   Anylogic 

ПКос-4.1 

6. Тема 8. Разработка логистической агент-

ной модели в среде Аnylogic  

Способы продвижения модельного вре-

мени в агентной модели 

ПКос-4.1 

 

5. Образовательные технологии 

Таблица 6 

 № 

п/

п 

Тема и форма занятия 

Наименование используемых ак-

тивных и интерактивных образо-

вательных технологий (форм 

обучения) 

2. Тема 4. Системы массового обслу-

живания в логистике и их сети. 

Введение в систему GPSS World  

Компьютерные симуляции (про-

грамма GPSS World) 

3. Тема 5. Основные элементы GPSS 

World. Типы операторов GPSS 

World и их форматы 

Компьютерные симуляции (про-

грамма GPSS World) 

4. Тема 6.Эксперименты с моделью 

логистического процесса 

Компьютерные симуляции (про-

грамма GPSS World) 

5. Тема 7. Моделирование логистиче-

ских процессов в системе Anylogic 

Компьютерные симуляции (Систе-

ма Аnylogic) 

6. Тема 8. Разработка логистической 

агентной модели в среде Аnylogic  

Компьютерные симуляции (Систе-

ма Аnylogic) 

 
 

6. Текущий контроль успеваемости и промежуточная аттестация по ито-

гам освоения дисциплины 

 

6.1. Типовые контрольные задания или иные материалы, необходимые для 

оценки знаний, умений и навыков и (или) опыта деятельности 

 

6.1.1 Примерная тематика курсовых проектов (теоретического раздела) 

 

1. Назначение и использование генераторов случайных чисел в имитацион-

ном моделировании  

2. Имитационное моделирование компьютерных сетей в логистических 

процессах. 

3. Преимущества и недостатки системы имитационного моделирования An-

ylogic. 
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4. Система имитационного моделирования  Arena, возможности моделиро-

вания логистических процессов. 

5. Характеристика современных дискретно-событийных систем имитацион-

ного моделирования. 

6. Применение метода Монте-Карло в имитационном моделировании. 

7. Валидация имитационных моделей. 

8. Имитационное моделирование логистических процессов в системе ARIS 

Simulation. 

9. Оценка качества имитационных моделей логистических процессов. 

10. Сущность стратегического и тактического планирования имитационного 

эксперимента 

11. Оптимизационный эксперимент в имитационном моделировании логи-

стических процессов. 

12. Использование системы BPwin в имитационном моделировании логисти-

ческих процессов.  

13. Оптимизация поверхности отклика  в современных системах имитацион-

ного моделирования логистических процессов. 

14. Имитационное моделирование логистических процессов в системе  iThink 

15. Имитационное моделирование логистических процессов в системе  Object 

GPSS. 

16. Имитационное моделирование логистических процессов в системе Sim-

Process. 

17. Имитационное моделирование логистических процессов в системе Enter-

prise Dynamics. 

18. Имитационное моделирование логистических процессов в системе Auto-

Mod. 

19. Имитационное моделирование логистических процессов в 

MATLAB/Simulink. 

20. Имитационное моделирование логистических процессов в MapSim. 

21. Имитационное моделирование логистических процессов в системе  Po-

werSim. 

22. Имитационное моделирование логистических процессов в системе  Stella 

23. Имитационное моделирование логистических процессов с помощью 

UML. 

24. Имитационное моделирование логистических процессов в среде ReThink. 

25. Отсеивающий эксперимент в имитационном моделировании. 

26. Имитационное моделирование в DSS- приложениях. 

27. Сценарные расчеты типа «что-если» в имитационном моделировании; 

28. Стратегическое управление цепочкой поставок на основе имитационного 

моделирования. 

29. Оптимизация логистических процессов по критериям «минимизация за-

трат по всей логистической цепи» и «максимизация прибыли по цепи по-

ставок». 

30. Имитационное моделирование в системах поддержки принятия решений 

по управлению логистическими процессами. 
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Критерии оценки выполнения курсового проекта 

Критерии 

оценки 

Оценка 

5 , владение навыками работы в компьютерной программе, 

разработана сложная разветвленная модель логистического 

процесса, выполнены эксперименты с моделью логистиче-

ского процесса  

4 Разработка достаточно сложно модели логистического 

процесса, однако имеются недочеты в плане адекватности 

модели, правильно проведен эксперимент с моделью 

3 Разработанная модель логистического процесса  является 

упрощенной, состоящей из нескольких операторов, прове-

ден один эксперимент с моделью 

2 Несоответствие вышеназванным критериям 

 

 

6.1.2 Примерные вопросы для устного опроса 
 

К теме 4. Системы массового обслуживания и их сети. Введение в систе-

му GPSS World  

 

1. Понятие системы массового обслуживания (СМО). 

2. Что такое закон поступления заявок на обслуживание?  

3. Классификация СМО. 

4. Сети систем массового обслуживания.  

5. Показатели качества организации СМО. Анализ  «узких мест» в се-

ти.  

К теме 5. «Основные элементы GPSS World. Типы операторов GPSS World и их 

форматы» 

 

1. Правила обслуживания в СМО.  

2. Сети систем массового обслуживания. 

3. Анализ  «узких мест» в сети. Основные характеристики сетей СМО. 

4. GPSS World как система транзактно-ориентированного,  дискретно-

го типа. Понятие транзакта.  

5. Блоки GPSS и ее основные элементы: память, очереди, таблицы, 

стандартными числовыми атрибутами (СЧА).  

6. Объекты GPSS: объектам типа «ресурс», арифметические  и булевы 

переменные, функции, ячейки и матрицы,  очереди, таблицы.  

7. Типы операторов в GPSS: блоки, операторы описания данных, ко-

манды. Формат блока GPSS: метка, операция, операнды, коммента-

рии.  

6.1.3Примерные задачи к теме 4 

В системе имитационного моделирования GPSS World ввести текст моде-

ли со следующей постановкой задачи:  

На автозаправочной станции имеется две заправочные колонки и извест-
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ны следующие параметры работы АЗС: 

– поток автомобилей, поступающих на заправку, приходит с интенсивно-

стью 5 ± 2 мин.; 

– время заправки на первой колонке составляет 10 ± 2,5 мин, а на второй 

– 13 ± 4 мин.; 

– автомобиль для заправки подъезжает к свободной колонке. 

Требуется промоделировать работу АЗС в течение рабочей смены (8 ч), 

прогнать модель, оценить качество организации процесса. 
 

6.1.4 Вопросы к экзамену 

1. Сущность СППР, определения понятия «Система поддержки при-

нятия решений». История появления СППР.  

2. Компоненты и характеристики СППР. Технологии СППР. 

3. Классификации СППР: на концептуальном уровне, в зависимости 

от уровня и отраслевой принадлежности, в зависимости от анализируемых дан-

ных. 

4. Структура СППР (DSS).  

5. Структура СППР логистики. СППР при управлении транспортными 

потоками.  

6. Методы СППР. 

7. Аналитические алгоритмы СППР, применяемые в логистике: за-

полнение пропусков, редактирование аномалий. Примеры. 

8. Аналитические алгоритмы СППР, применяемые в логистике: сгла-

живание данных, методы сглаживания, удаление шума. Примеры. 

9. Метод имитационного моделирования как центральный метод 

СППР в логистике. 

10. Системы массового обслуживания в логистике и их моделирование. 

11. Анализ  «узких мест» в логистической сети. Основные характери-

стики сетей СМО. 

12. GPSS World как система транзактно-ориентированного,  дискретно-

го типа.  

13. Блоки GPSS и ее основные элементы: память, очереди, таблицы, 

стандартными числовыми атрибутами (СЧА).  

14. Объекты GPSS: объектам типа «ресурс», арифметические  и булевы 

переменные, функции, ячейки и матрицы,  очереди, таблицы.  

15. Типы операторов в GPSS: блоки, операторы описания данных, ко-

манды. Формат блока GPSS: метка, операция, операнды, комментарии.  

16. Моделирование входа и выхода транзактов из модели, занятия и ос-

вобождения обслуживающего устройства, входа и выхода из очереди.  

17. Моделирование перехода транзакта в блок, отличный от после-

дующего. Моделирование сохраняемых величин. 

18. Переменные и функции в GPSS и их использование в логистиче-

ских процессах. 

19. Исследование свойств имитационной модели логистического про-

цесса.  

20. Оценка существенности влияния факторов (ANOVA) в логисиче-
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ских процессах.  

21. Оптимизационный эксперимент в логистических моделях. Приня-

тие решений на основе оптимизационных экспериментов. 

22. Агентное моделирование логистических систем.  

23. Понятие агента, создание популяции агентов, создание популяции 

на базе данных из БД.  

24. Пространство в агентных моделях: непрерывное пространство, рас-

положение агентов в непрерывном пространстве, дискретное пространство, 

ГИС-пространство. 

25. База данных в AnyLogic и ее использование в логистических ими-

тационных моделях.  

26. Эксперимента с моделями в системе AnyLogic. 

27. Создание анимации в моделях, ее использование в принятии управ-

ленческих решений. 

28. Моделирование транспортных потоков. 

29. Имитационное моделирование грузоперевозок. 

30. Имитационное моделирование складских операций.  
 

6.2. Описание показателей и критериев контроля успеваемости, описание 

шкал оценивания 

 

Для оценки знаний, умений, навыков и формирования компетенций по 

дисциплине применяется традиционная система контроля и оценки успеваемо-

сти студентов.  

В основу традиционной системы положены принципы, в соответствии с 

которыми происходит формирование оценки за ответ (решение задачи), осуще-

ствляется в ходе текущего и промежуточного контроля знаний обучающихся.  

Таблица 7 

Критерии оценки успеваемости  (экзамена) 

Критерии 

оценки 

Оценка 

5 Отличное знание теоретических основ имитационного мо-

делирования, владение навыками работы в компьютерной 

программе  

4 Хорошее знание теоретических основ математического мо-

делирования, знание основных основ работы в компьютер-

ной программе для реализации логистических имитацион-

ных  моделей 

3 Удовлетворительное  знание теоретических основ имита-

ционного моделирования, знание смысла основных моде-

лируемых экономических процессов  

2 Несоответствие вышеназванным критериям 

http://127.0.0.1:52990/help/topic/com.anylogic.help/html/agentbased/Creating_Agent.html?cp=0_4_1
http://127.0.0.1:52990/help/topic/com.anylogic.help/html/agentbased/Agent_DB.html?cp=0_4_2
http://127.0.0.1:52990/help/topic/com.anylogic.help/html/agentbased/Agent_DB.html?cp=0_4_2
http://127.0.0.1:52990/help/topic/com.anylogic.help/html/agentbased/Continuous%20space.html?cp=0_4_5_0
http://127.0.0.1:52990/help/topic/com.anylogic.help/html/agentbased/Continuous_Layouts.html?cp=0_4_5_1
http://127.0.0.1:52990/help/topic/com.anylogic.help/html/agentbased/Continuous_Layouts.html?cp=0_4_5_1
http://127.0.0.1:52990/help/topic/com.anylogic.help/html/connectivity/Database.html?cp=0_11_0
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7. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисци-

плины 

7.1 Основная литература 

   1. Хасаншин, И. А. Системы поддержки принятия решений в управле-

нии региональным электронным правительством : монография / И. А. Хасан-

шин. — Москва : Горячая линия-Телеком, 2013. — 104 с. — ISBN 978-5-9912-

0301-2. — Текст : электронный // Лань : электронно-библиотечная система. — 

URL: https://e.lanbook.com/book/11846 (дата обращения: 03.06.2020). — Режим 

доступа: для авториз. пользователей. 

2. Бочков, А.П. Информационные системы управления экономическими 

объектами: учебник/А.П. Бочков, А.А. Графов. – 2 изд., перераб. и доп. – СПБ.: 

Лань, 2019. – 160 с. 

 

      7.2. Дополнительная литература 

 

1. Микони, С.В. Теория принятия управленческих решений: Учебное 

пособие.СПб.: Лань, 2015. – 448 с. 

2. Гаврилова,  Т.А. Инженерия знаний. Модели и методы: учебник. – 2 

изд., . – СПб.: Лань, 2018. – 324 с. 

 

  

7.3 Методические указания, рекомендации и другие материалы к занятиям 

Гаврилов, Г. В.  Моделирование структуры кормопроизводства сельскохо-

зяйственного предприятия: методические указания/ Г. В. Гаврилов - М.: МСХА, 

2005. - 78 с. 
 

8. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети «Ин-

тернет», необходимых для освоения дисциплины 

 

1.http://www.gpss.ru (открытытй доступ). 

2. http://www.anylogic.ru (открытытй доступ). 

 

 

9. Перечень программного обеспечения 

Таблица 10 

Перечень программного обеспечения 

№ 

п/п 

Наименование  

раздела учебной  

дисциплины 

Наименование 

программы 

Тип  

программы 
Автор 

Год  

разработки 

1. Тема 5. Основные 

элементы GPSS 

World. Типы опера-

торов GPSS World 

и их форматы 

GPSS World  Компьютерный 

симулятор 

Minutemans 

Software  

1960 и поз-

же 

http://webirbis.timacad.ru/cgi-bin/irbis64r_11/cgiirbis_64.exe?LNG=&Z21ID=&I21DBN=RETRO&P21DBN=RETRO&S21STN=1&S21REF=1&S21FMT=fullwebr&C21COM=S&S21CNR=10&S21P01=0&S21P02=1&S21P03=A=&S21STR=%D0%93%D0%B0%D0%B2%D1%80%D0%B8%D0%BB%D0%BE%D0%B2,%20%D0%93.%20%D0%92.
http://www.gpss.ru/
http://www.anylogic.ru/
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№ 

п/п 

Наименование  

раздела учебной  

дисциплины 

Наименование 

программы 

Тип  

программы 
Автор 

Год  

разработки 

2. Тема 6. Экспери-

менты с моделью 

логистического 

процесса 

GPSS World Компьютерный 

симулятор 

Minutemans 

Software  

3. Тема 7. Моделиро-

вание логистиче-

ских процессов в 

системе Anylogic 

Anylogic Компьютерный 

симулятор 
XJ tec 1995 и поз-

же 

4. Тема 8. Разработка 

логистической 

агентной модели в 

среде Аnylogic 

Anylogic Компьютерный 

симулятор 
XJ tec 

 

10. Описание материально-технической базы, необходимой для осуществ-

ления образовательного процесса по дисциплине 

 

Лекции проводятся в специализированной аудитории, оборудованной 

мультимедийным проектором для демонстрации компьютерных презентаций. 

Для проведения практических занятий по дисциплине «Системы под-

держки принятия решений в логистике» необходима компьютерная аудитория.  

Таблица 11 

Сведения об обеспеченности специализированными аудиториями, 

кабинетами, лабораториями  

Наименование специальных по-

мещений и помещений для са-

мостоятельной работы (№ учеб-

ного корпуса, № аудитории) 

Оснащенность специальных помещений 

и помещений для самостоятельной ра-

боты 

1 2 

Аудитория для проведения заня-

тий лекционного типа, курсового 

проектирования, групповых и индивиду-

альных консультаций, текущего контро-

ля и промежуточной аттестации. 

 № 32, уч. корпус №  21 

Видеопроектор 3500 Лм, Ноутбук HP 15-

da0065ur, 15.6", Intel Pentium 

Аудитория для проведения прак-

тических занятий, курсового проек-

тирования, групповых и индивидуаль-

ных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации.  № 32, уч. 

корп. № 21 

Видеопроектор 3500 Лм, Ноутбук HP 15-

da0065ur, 15.6", Intel Pentium 

Аудитория для проведения прак-

тических занятий, курсового проек-

тирования, групповых и индивидуаль-

ных консультаций, текущего контроля и 

Видеопроектор 3500 Лм, Ноутбук HP 15-

da0065ur, 15.6", Intel Pentium 
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Наименование специальных по-

мещений и помещений для са-

мостоятельной работы (№ учеб-

ного корпуса, № аудитории) 

Оснащенность специальных помещений 

и помещений для самостоятельной ра-

боты 

1 2 

промежуточной аттестации.  № 36, уч. 

корп. № 21 

Центральная научная библиотека 

имени Н.И. Железнова 

Читальные залы библиотеки 

Общежитие № 7 Комната для самоподготовки 

 

11. Методические рекомендации студентам по освоению дисциплины 

 

Посещение лекционных (с конспектированием рассматриваемых вопро-

сов) и практических занятий (с выполнением практических работ), а также про-

работка рекомендуемой литературы являются необходимым и достаточным ус-

ловием для получения необходимых знаний, практических умений и навыков 

по изучаемой дисциплине. 

Подготовка студентов к занятиям носит индивидуальный характер, но та-

кая подготовка должна включать изучение конспектов лекций и рекомендуемой 

литературы, что позволяет усвоить необходимые знания по изучаемой теме. 

Для получения консультаций по вопросам, ответы на которые студент не смог 

найти в процессе проработки материалов, предусмотрено внеаудиторное время.  

Самостоятельная работа студентов организуется в соответствии с мето-

дическими указаниями и должна быть выполнена в объеме, предусмотренном 

данной рабочей программой. Самостоятельная работа формирует навыки поис-

ка необходимой информации и способствует лучшему усвоению материала. 

 

Виды и формы отработки пропущенных занятий 

 

Студент, пропустивший занятие лекционного типа, обязан отработать его 

в одной из следующих форм: 

 индивидуальная консультация по инициативе студента (рекомендуемая 

форма); 

 индивидуальная проработка студентом лекционного материала по ре-

комендуемой литературе, компьютерным презентациям и конспектам, выпол-

ненным другими студентами, с последующим устным опросом; 

 реферат на тему, предложенную преподавателем. 

Трудоемкость реферата не может превышать количества часов лекцион-

ных занятий, пропущенных студентом. Рекомендуемый объем реферата – не 

более 10 страниц. Оригинальность реферата проверяется. По требованию пре-

подавателя студент должен быть готов представить доказательства оригиналь-

ности реферата (например, ксерокопии использованных источников, сайты в 
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